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Icerik 1. DC makinalarin temel karakteristikleri
2. Tek fazly, ti¢ fazli ve DC/DC doniistiiriicii siiriiciiler
3. DC makinelerin kapali ¢gevrim kontrolii
4. Asenkron makine striictleri
5. Stator ve rotor voltaj kontrolii
6. Frekans kontroli
7. Voltaj ve frekans kontroli
8. Akim kontroli
9. Asenkron motorlarin kapali cevrim kontrolii
10. Senkron makine siirticiileri
11. Silindirik ve ¢ikik kutuplu senkron makinalar
12. Reliiktans motorlari
13. Sabit miknatisli motorlar
14. Senkron makinalarin kapali cevrim kontroli
Amaglari 1. Elektrikle tahrik sistemlerinin temel mekanik gereksinimlerinin
anlasilmasi
2. Gig elektronigi devreleri ve basit kontrol yapilari ile siiriilen DC ve AC
elektrik makinalari temel prensiplerinin ve analizinin 6gretilmesi
3. Motor striiciilerde tork, hiz ve pozisyon kontroliiniin tasarlanmasi
kabiliyetinin kazandirilmasi
4. Cesitli motor tirlerinin hiz kontrollerinin verimlilik esasina gore
yapilmasinin 6grenilmesi
Ogrenme 1. Temel DC makina karakteristiklerinin 6grenilmesi
Ciktilari 2. Birve ¢ fazl gii¢ elektronigi dogrultucu devreli DC makine
striiciilerinin 6grenilmesi
3. DC/DC doniistiiriicii tabanli DC makine siirticiilerinin 6grenilmesi
4. DC makine kontrol prensiplerinin 6grenilmesi
5. Asenkron motorun voltaj, frekans ve akim kontrol yapilarinin
Ogrenilmesi
6. Senkron motor tiirlerinin ve kapali ¢gevrim kontrol yapilarinin
0grenilmesi
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Etik Kurallar Ogrencilerin édevlerde, sinavlarda ve proje raporlarinin yaziminda birlikte

calismalarina izin verilmeyecektir. Proje raporlar1 her 6grenci tarafindan
bireysel olarak yazilip ayri ayr1 degerlendirilecektir.

OGRETIM YONTEM ve TEKNIKLERi

- Sayis1 Toplam
Etkinlik y Ka?klm (%)
Ders 10 60%

Grup Calismasi 3 20%
Sunumlar 10 20%
Total 100
DEGERLENDIRME
Yontem Toplam Katkisi (%)
Ara Sinav 25%
Odevler 20%
Grup Projeleri & Sunumlar 20%
Devam/Katilim 05%
Final Sinav 30%
Total 100%
Bu konuda daha fazla i¢in: https://goo.gl/HbPM2y section 28.
is YOKU
Etkinlik Siire (saat) Sayisi Is Yiikii (saat)
Sinif ici Faaliyetler 3 16 48
Odevler 5 11 55
Grup Calismasi 3 12 36
Tarama (web, kiitiiphane) 3 16 48
Okuma Faaliyetleri 5 16 80
Sunum Hazirlama 8 2 16
Toplam is 283
Yiikii

AKTS: 7,5 (is Yiikii/25-30)
PROGRAM OGRENME CIKTILARI KATKI DUZEYLERi*

HO1 HO2 HO3 HO4 HOS5 HO6 HO7 HO8 HO9 H10 H11 H12 H13 H14
LO1 5 3 0 0 0 0 0 2 1 0 0 0 0 0
LO2 0 5 4 0 0 0 0 5 1 0 0 0 0 0
LO3 0 0 5 0 0 0 0 5 0 0 0 0 0 3
LO4 0 0 0 5 0 0 0 5 0 0 0 0 0 3
LO5 0 0 0 0 5 5 5 5 0 0 0 0 5 5
LO6 0 0 0 0 0 0 0 0 5 5 5 5 5 5
* Katki Diizeyleri: 0: Yok, 1: Cok Diisiik, 2: Diisiik, 3: Orta, 4: Yiiksek, 5: Cok Yiiksek
HAFTALIK PROGRAM
H Bashk Ciktilar
1 Elektrikle tahrik sistemlerinin temel mekanik gereksinimlerinin LO1

anlasilmasi ve ti¢ fazli devrelerin gozden gecirilmesi
2 DC makinalarin temel karakteristikleri ve transfer fonksiyonunun elde LO1, LO2

edilmesi. Tek ve {i¢ fazl1 DC makine siiriiciileri.

3 DC/DC déniistiiriicti tabanli DC makine siiriiciileri. DC makinelerin hiz ve LO2,L03
akim geri beslemeleri ile kapali ¢evrim hiz ve tork kontrol yontemleri.




AGU FEN BILIMLERI ENSTITUSU
ELEKTRIK VE BiLGiSAYAR MUHENDISLiGi

ANABILIM DALI AGU
4 AC siiriict sistemlerine giris, ii¢ fazli asenkron motorlarin performans LO4
karakteristikleri.
5 Ug fazli asenkron makinalarin stator voltaj, rotor voltaj ve frekans kontrolii. LO5
6 Ug fazli asenkron makinalarin voltaj ve frekans kontrolii, akim kontrolii ve LO5
sabit kayma-hiz kontrolii.
7 Uc fazli asenkron makinalarin kapali cevrim kontrolii. LO5
8 Ara Sinav LO1, LO2, LO3,
LO4, LO5
9 Vektor kontroliiniin temel prensibi, direkt ve kuadratiir eksen tanimi ve LO6
direkt ve kuadratiir eksen doniisiimleri.
10  Silindirik ve ¢ikik kutuplu rotorlu senkron makine siiriiciileri. LO6
11  Reliiktans ve sabit miknatisli motorlar ve senkron makinalarin kapal LO6
¢evrim kontrolii.
12 Sabit miknatish senkron motorlarin hiz kontrolciisiiniin tasarimu. LO6
13 Degisken reliiktans ve sabit miknatisli adim motorlarinin kontrolii. Lineer LO5, LO6
asenkron motorlar ve yiiksek voltaj motor striiciileri.
14  Final Simawvi LO1, LOZ, LO3,
L0O4, LO5, LO6




